Domaci spotiebice s elektromotory

Elektromotor
— toCivy elektricky stroj, méni el. energii na mechanickou s u¢innosti az 92 %
- vyuziva silové ucinky magnetického pole.

Princip elektromotoru
silové na sebe pisobi 2 sprazena magneticka pole ve spole¢ném - spfazeném - magnetickém obvodu (statoru,

rotoru a vzduchové mezery). Vyuziva se vzajemné piitahovani a odpuzovani dvou elektromagneti.
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Rychlost otaéeni_motoru je dana velikosti magnetické sily. Ta je pfimo umérna proudu prochazejicimu
vodi¢em - potfebujeme-li tedy siln€jsi motor, je tieba, aby jim prochazel vétsi proud. Motor musi byt robustné;jsi.

Elektromotor ma 2 ¢asti:

e Stator - pevna c&ast stroje, kterd byvad vnéjSi Casti stroje. Na statoru byvaji upevnény civky vinuti
s magnetickym obvodem, magnety, elektromagnety a kartac¢e krouzkii nebo komutatora. Nékteré stejnosmérné

stroje maji na statoru umistény permanentni magnety. Rotor se obvykle otaci na loziskdch v dutin€ statoru.
Nekteré konstrukce maji rotor na ynéjsi strané statoru, tj. opacné nez obvykle.

e Rotor - je oto¢na ¢ast stroje (kotva) s magnetickym obvodem, vinutim a hiideli, na které mohou byt nasazeny
krouzky nebo komutator. Nekteré synchronni stroje maji na rotoru permanentni magnety.

e Stroj je konstruovan tak, aby na sebe vhodn¢ vzajemné pusobila magneticka pole rotoru a statoru a
piisobenim vytvarela kroutici moment. Kroutici moment je prenaSen na hridel stroje. Otacejici se rotor
vykonava mechanickou préci.

e Elektrické tocivé stroje jsou obvykle konstruovany tak, ze se rotujici ¢ast stroje nachazi obvykle uvnitF
statoru, ale nekteré konstrukce maji rotor na ynéjsi strané€ statoru, tj. opacné nez obvykle (napt, magnetofony,
ventilatory ...)

Komutator nebo invertor (elektronické iizeni)
Méni smér proudu v civkach rotoru, a tim umoziiuje jejich stalé otaceni.

poloprstence

komutatoru

izolujici vrstvy (nebo vzduch) kartacky

Technické parametry elektromotori:
velikost proudu odebiraného ze sité, zpiisob zapojeni civek ve statoru, velikost napéti, jmenovity moment,
otacky a vykon.

Domotechnika vyuZiva jednofazové asynchronni_stiidavé motory, které potiebuji k rozb&hnuti (vytvoieni
tocivého elektromagnetického pole) rozb&hové vinuti nebo kondenzator, ktery zpuisobi fazovy posun proudu
Vv pomocném vinuti a nové také elektronicky iizené invertorové motory.




Rozdélenielektromotoru

podlelnapajeciho podle

napeti kenstrulkce
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Lozzz-

Asynchronni elektromotor - AC

e je toivy elektromotor pracujici na stridavy proud

o NEJROZSIRENEJSI TYP

e tok energic mezi hlavnimi ¢astmi motoru - stator a rotor - se déje vyhradné pomoci elektromagnetické
indukce, proto se Casto tento motor oznacuje jako motor indukéni.

e rotor se obvykle skldda ze sady vodivych tyc¢i, uspoiradanych do tvaru valcové klece — tzv. kotva nakratko.

e Vyvhoda - vysoka spolehlivost dana jednoduchou konstrukei, zivotnost = zivotnost lozisek.

e Napdjeni - nejCastéji se pouziva napajeni z béZné stridavé sité. Napijeci napeti mize byt jedno nebo
trojfazoveé.

o Pouziti - tam, kde neni nutné regulovat otacky motoru béhem provozu stroje napi. pii pohonu

kompresorii v lednicich, domacich prackach, sekackach a ventilatorech.

Stejnosmérny elektromotor - DC

e stator (nehybnou ¢ast motoru) tvofi trvaly magnet
e pouziti - PC ventilatory, modely, hracky, aku naradi

Univerzalni elektromotory

e mohou pracovat na stejnosmérny i stiidavy proud (mixéry, vysavace, pfenosné natadi - vrtacky ..)
e trvaly magnet Statoru nahrazen elektromagnetem (civkami)

Elektronicky komutovany elektromotor - EC, BLDC

e bezkomutitorové elektronické fizeni otac¢ek motoru Elektronicka
e obsahuje invertor - frekvenéni ménic, fidi otacky je::lltrjml:t:ka
e vyhody - plynula regulace otacek, tichy, vyssi vykon
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delsi Zivotnost, niZsi vibrace, spolehlivost

Prstencové motory
e primy pohon - DIRECT DRIVE
e s permanentnimi magnety V rotoru a s invertorem
e malé rozméry
v 1 DIGITAL
e bez prevodovek " IRERTER



https://cs.wikipedia.org/wiki/St%C5%99%C3%ADdav%C3%BD_proud

